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	Pracovní postup
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 Propojíme detektor se zobrazovací jednotkou.
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 Detektor použijeme ve vertikální poloze.
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 Nastavíme přepínač na detektoru na zachycení menších předmětu, tj. u autíčka.

4. Na displeji zkontrolujeme, zda je délka měření nastavena na 5 s a zda osa polohy v grafu positron/time je v rozmezí od 20 cm do 1,6 m.
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5. Uspořádáme pokus dle obrázku. Detektor zarovnáme k nějaké čáře na začátku dráhy. 

6. Na lavici vyznačíme vzdálenosti 20 cm, 30 cm,

40 cm,… 150 cm v přímce před detektorem. 

